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Résumé

Nous nous proposons dans ce travail de confronter des stratégies de test de la racine uni-
taire : celle de Dickey et Fuller, Park et Phillips, Perron élaborée pour la prévision, qui préco-
nise initialement l’estimation d’un modèle avec et sans tendance , .

Mots Clés : . Séries Chronologiques - Non-Stationnarité - Racine Unitaire - Stratégie de Test
.

1. Introduction

Dans cette mémoire proposons un review des différents tests de racine unité. Nous considé-
rons la série temporelle {Xt, t ∈ Z} de la forme général swivante :

Xt = dt + Yt

avec dt la tendance déterministe et Yt la composante aléatoire.
La tendance déterministe peut avoir formes :

1. dt = 0, la série n’admet pas de tendance purement déterministe, ce qui correspond au
modéle sans intercept (moyenne nulle)

2. dt = β , La tendance déterministe se rééume à une contante, ce qui correspond au
modéle avec intercept (moyenne non nulle).

3. dt = β + αt, la tendance est une fonction linéaire du temps.

2. Tests avecH0la non stationnarité

2.1 La composante déterministe suit une tendance liniéaire

2.1.1 Procédure de test de DF

DGP1 :
(1− ρL)Y1 = ut, Y0 = 0, ut ∼ iid(0;σ2)

On note
Lxt ≡ xt−1

Modèle 1 :

Yt = ρyt−1 + ut (2.1)

DGP2 :
(1− ρL)(Yt − µ) = ut, Y0 = 0, µ 6= 0, utiid(0;σ2)

Modéle 2 :

Yt = c + ρYt−1 + utavecc = (1− ρ)µ (2.2)

DGP 3 :
Yt = α + βt + εt, (1− ρL)εt = ut,

Y0 = 0, ε0 = 0, utiid(0;σ2)

Modèle 3 :

Yt = c + bt + ρYt−1 + u (2.3)

c = (1− ρ)α + ρβ, b = (1− ρL)β

2.1.2 Procédure de test ADF

Modèle (1’) :

∆yt = πYt−1

p∑
j=2

φj∆Yt−j+1 + ut (2.4)

Modèle (2’) :

∆yt = c + πYt−1

p∑
j=2

φj∆Yt−j+1 + ut (2.5)

Modèle (3’) :

∆yt = c + bt + πYt−1

p∑
j=2

φj∆Yt−j+1 + ut (2.6)

2.2 La composante déterministe suit une tendance non liniéaire

2.2.1 Tendance polynomiale :tests de Ouliaris, Park et Phillips (1989)

DGP(4) :

Yt =

p∑
i=0

βit
i + εt, (1− ρL)εt + ut (2.7)

Modèle(4) :

Yt =

p∑
i=0

bit
i + ρYt−1 + ut (2.8)

2.2.2 Tendance linéaire par morceaux et chocs :tests de Perron(1989)

3. Tests avec H0 la stationnarité

3.1 Test KPSS(Kwiatkowski, Phillips, Schmidt et Shin(1992))
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